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(54) Bezeichnung: Vorrichtung zur Erfassung von Passermarken 

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Vorrich- 
tung (6) zur Erfassung von Passermarken (3), wobei die 
Passermarken (3) von Matrix-Codes gebildet sind, welche 
mittels einer Kamera (9) zur Positionierung und Identifikati- 
on eines Arbeitsmediums erfassbar sind. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zu Er- 
fassung von Passermarken. 

[0002] Derartige Passermarken werden zur Kontrol- 
le und Steuerung von vielfaltigen Bearbeitungspro- 
zessen, insbesondere im Druckmaschinenbereich 
eingesetzt. 

Stand der Technik 

[0003] Aus der US 5,676,058 ist ein Kamerasystem 
bekannt, welches zur Kontrolle einer korrekten Aus- 
richtung einer Flexodruck-Druckplatte an einem 
Druckzylinder dient. Zur Kontrolle, ob die Flexo- 
druck-Druckplatte entlang einer vorgegebenen Linie 
mitdem Druckzylinder kontaktiert wird, wird eine Ka- 
mera eingesetzt, mittels derer Marken auf der Flexo- 
druck-Druckplatte erfasst werden. Die Marken sind in 
Form von Punkten ausgebildet, die in vorgegebenen 
Positionen auf der Flexodruck-Druckplatte einge- 
formt sind. 

[0004] Nachteilig hierbei ist, dass die Anbringung 
der Marken auf der Flexodruck-Druckplatte einen ho- 
hen Aufwand mit sich bringt, da die Marken in einem 
Formungsprozess aufgebracht werden mussen. Zu- 
dem ist nachteilig, dass eine relativ grofle Anzahl von 
Marken zur Kontrolle der Positionierung der Flexo- 
druck-Druckplatte relativ zum Druckzylinder benotigt 
wird. 

Aufgabenstellung 

[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, 
eine Vorrichtung der eingangs genannten Art bereit- 
zustellen, welche eine verbesserte und erweiterte 
Funktionalitat aulweist. 

[0006] Zur Losung dieser Aufgabe sind die Merkma- 
le des Anspruchs 1 vorgesehen. Vorteilhafte Ausfuh- 
rungsformen und zweckmafcige Weiterbildungen der 
Erfindung sind in den Unteranspruchen beschrieben. 

[0007] Die erfindungsgemafce Vorrichtung dient zur 
Erfassung von Passermarken. Die Passermarken 
sind jeweils von einem Matrix-Code gebildet, welcher 
mittels einer Kamera zur Positionierung und Identifi- 
kation eines Arbeitsmediums erfassbar ist. 

[0008] Der Grundgedanke der Erfindung besteht 
somit darin, als Passermarke einen Matrix-Code zu 
verwenden, durch dessen Erfassung mittels der Ka- 
mera nicht nur eine Zustellbewegung zur Positionie- 
rung eines Arbeitsmediums, sondern auch gleichzei- 
tig eine Identifikation des mit dem Matrix-Code ge- 
kennzeichneten Arbeitsmediums ermoglicht wird. 

[0009] Die Erfindung kann fur verschiedenartige Be- 



arbeitungsprozesse, die mit Passermarken kontrol- 
liert werden, eingesetzt werden. 

[0010] Besonders vorteilhaft wird die erfindungsge- 
mafce Vorrichtung zur Kontrolle von Arbeitsvorgan- 
gen in Druckmaschinen eingesetzt. 

[0011] Insbesondere konnen die Arbeitsmedien von 
Druckplatten gebildet sein, die positionsgenau auf 
Druckwalzen einer Mehrfarbendruckmaschine aufge- 
bracht werden mussen. 

[0012] Fur einen Druckvorgang mit einer bestimm- 
ten Farbe muss jeweils eine spezifische Druckplatte 
auf die Druckwalze aufgebracht werden. Da durch 
die Kennzeichnung der Druckplatte mit dem Ma- 
trix-Code nicht nur die Positionierung dieser Druck- 
platte an der Druckwalze kontrollierbar ist, sondern 
zugleich eine eindeutige Identifikation der Druckplat- 
te durch Erfassung des Matrix-Codes erfolgt, kann 
ohne zusatzlichen Aufwand kontrolliert werden, ob 
fur den durchzufuhrenden Druckvorgang die korrekte 
Druckplatte verwendet wird. Dies fuhrt zu einer we- 
sentlich erhohten Prozesssicherheit bei dem Betrieb 
der Druckmaschine. 

[0013] Anhand der in der Kamera generierten Bild- 
informationen kann vorzugsweise in einer der Kame- 
ra zugeordneten Auswerteeinheit sowohl eine Lage- 
bestimmung des Matrix-Codes als auch eine Deko- 
dierung des Matrix-Codes erfolgen. Im Vergleich zu 
zwei separaten Erfassungssystemen zur Positions- 
bestimmung der Passermarke und zur Identifikation 
des Arbeitsmediums, wie dies bei bekannten derarti- 
gen Anlagen notwendig ist, wird durch die Doppel- 
funktion der erfindungsgemafcen Vorrichtung eine er- 
hebliche Kosteneinsparung erzielt. 

[0014] In einer besonders vorteilhaften Ausfuh- 
rungsform der Erfindung ist der als Passermarke ver- 
wendete Matrix-Code von einem Data-Matrix-Code 
gebildet. Ein wesentlicher Vorteil dieses Data-Ma- 
trix-Codes besteht darin, dass dessen Strukturele- 
mente derart beschaffen sind, dass mit diesen eine 
exakte und reproduzierbare Positionierung mdglich 
ist. Dabei ist insbesondere ein L-formiger Balken als 
Finder-Element innerhalb des Data-Matrix-Codes als 
Bezugsgro&e zu Positionierzwecken geeignet. 

[0015] Die Erfindung ist jedoch nicht auf die Ver- 
wendung von Data-Matrix-Codes beschrankt. Weite- 
re geeignete Matrix-Codes sind beispielsweise 
QR-Codes, Maxi-Codes und Aztec-Codes. 

Ausfuhrungsbeispiel 

[0016] Die Erfindung wird im Nachstehenden an- 
hand der Zeichnungen erlautert. Es zeigen: 

[0017] Fig. 1: Schematische Darstellung einer An- 
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ordnung mit einer Vorrichtung zur Erfassung von 
Passermarken. 

[0018] Fig. 2: Blockschaltbild der Vorrichtung ge- 
maB Fig. 1 . 

[0019] Fig. 3: Verschiedene Ausfuhrungsformen 
von Passermarken bildenden Matrix-Codes 

a) Data-Matrix-Code 

b) Maxi-Code 

c) Aztec-Code 

d) QR-Code 

[0020] Die in Fig. 1 dargestellte Anordnung zeigt ei- 
nen Ausschnitt einer Mehrfarbendruckmaschine. Der 
dargestellte Ausschnitt zeigt eine Druckwalze 1, auf 
welche eine Druckplatte 2 aufgezogen wird. Zur Er- 
stellung eines Mehrfarbendrucks werden die einzel- 
nen Farben in separaten Druckprozessen auf eine 
Papierbahn oder dergleichen aufgedruckt. Fur jeden 
Druckprozess mit einer bestimmten Farbe wird auf 
die Druckwalze 1 eine bestimmte hierfur vorgesehe- 
ne Druckplatte 2 als Arbeitsmedium auf die Druck- 
walze 1 aufgezogen. 

[0021] Urn ein einwandfreies Mehrfarbendruckbild 
zu erhalten, mussen die einzelnen Druckplatten 2 je- 
weils exakt in einer jeweils vorgegebenen Sollpositi- 
on auf der Druckwalze 1 aufgebracht werden. Dabei 
mussen die Druckplatten 2 sowohl in Langsrichtung 
als auch in Umfangsrichtung der Druckwalze 1 mit ei- 
ner Genauigkeit von typischerweise 10 pm positio- 
niert und fixiert werden. 

[0022] Zur Einhaltung dieser Genauigkeit ist auf 
jede Druckplatte 2 eine Passermarke 3 aufgebracht, 
deren Ausrichtung relativ zu einem Passerstift 4 an 
der Druckwalze 1 kontrolliert wird. Wie aus Fig. 1 er- 
sichtlich weist die Druckplatte 2 an ihrem oberen 
Rand eine Aussparung 5 mit einem kreisformigen 
Querschnitt auf. Die Druckplatte 2 wird in ihre Sollpo- 
sition eingeschoben, in welcher die der Passerstift 4 
in dieser Aussparung 5 liegt. Die Passermarke 3 liegt 
unmittelbar angrenzend an die Aussparung 5 im Be- 
reich des oberen Randes der Druckplatte 2. 

[0023] Die Ausrichtung der Passermarke 3 relativ 
zum Passerstift 4 wird mit einer Vorrichtung 6 kontrol- 
liert, welche von einem optischen Sensorsystem ge- 
bildet ist. Dieses Sensorsystem erfasst innerhalb ei- 
nes vorgegebenen Sichtfelds 7 ein Bild der Oberfla- 
chen der Druckwalze 1 und der Druckplatte 2, wobei 
das Sichtfeld 7 derart gewahlt ist, dass in diesem die 
Passermarke 3 und der Passerstift 4 liegt. 

[0024] Der Aufbau der Vorrichtung 6 ist in Fig. 2 
schematisch dargestellt. Die Vorrichtung 6 ist in ei- 
nem Gehause 8 integriert und weist als Sensorkom- 
ponente eine Kamera 9 auf. Die Kamera 9 ist im vor- 
liegenden Fall als CCD-Kamera ausgebildet, welche 



als photoempfindliche Elemente eine matrixformige 
Anordnung von CCD-Elementen aufweist. Alternativ 
kann die Kamera 9 als CMOS-Kamera 9 mit einer An- 
ordnung von CMOS-Elementen ausgebildet sein. 

[0025] Der Kamera 9 ist ein Objektiv 10 vorgeord- 
net, welches das von Objektstrukturen innerhalb des 
Sichtfelds 7 zuruckreflektierte Empfangslicht 11 auf 
die Kamera 9 projiziert. Zur Beleuchtung des Sicht- 
felds 7 weist die Vorrichtung 6 eine Beleuchtungsein- 
heit 12 auf. Im vorliegenden Fall ist die Beleuchtungs- 
einheit 12 als LED-Beleuchtung ausgebildet, die im 
Gehause 8 der Vorrichtung 6 integriert ist. Prinzipiell 
sind auch externe Beleuchtungseinheiten 12 aufier- 
halb des Gehauses 8 einsetzbar. Generell emittiert 
die Beleuchtungseinheit 12 Lichtstrahlen 13, die das 
Sichtfeld 7 moglichst homogen ausleuchten. Gene- 
rell konnen Beleuchtungseinheiten 12 eingesetzt 
werden, die Lichtstrahlen im sichtbaren und / oder In- 
frarot und / oder UV-Bereich emittieren. Dabei kann 
das emittierte Licht polarisiert oder unpolarisiert sein. 
Die Vorrichtung 6 weist weiterhin eine Auswerteein- 
heit 14 auf, die von einem Mikroprozessor oder der- 
gleichen gebildet ist. An die Auswerteeinheit 14 sind 
sowohl die Kamera 9 als auch die Beleuchtungsein- 
heit 12 angeschlossen. Mit der Auswerteeinheit 14 
wird somit die Beleuchtungseinheit 12 angesteuert. 
Zudem erfolgt in der Auswerteeinheit 14 die Auswer- 
tung der mit der Kamera 9 erzeugten Bildinformatio- 
nen. In Abhangigkeit der Bildinformationen werden in 
der Auswerteeinheit 14 Ausgangssignale generiert, 
die uber eine Schnittstelleneinheit 15 ausgegeben 
werden. Uber die Schnittstelleneinheit 15 konnen 
weiterhin Eingabegrofien, insbesondere Parameter- 
werte in die Auswerteeinheit 14 eingelesen werden. 
Die Schnittstelleneinheit 15 besteht beispielsweise 
aus einer RS 232-Schnittsstelle und einer Anordnung 
von binaren Eingangen und Ausgangen. 

[0026] Urn eine reproduzierbare Kontrolle der Posi- 
tionierung der Passermarke 3 mittels der Vorrichtung 
6 zu gewahrleisten, ist es erforderlich, dass die Vor- 
richtung 6 exakt in einer festen Sollposition relativ zur 
Druckwalze 1 angeordnet ist. Die Vorrichtung 6 ist 
dabei an einer nicht dargestellten Befestigungsvor- 
richtung montiert. Zur Kalibrierung der Einbaulage 
der Vorrichtung 6 wird mit der Kamera 9 innerhalb ei- 
nes Kalibriervorgangs wenigstens eine Referenzmar- 
ke erfasst. Im vorliegenden Fall ist die Referenzmar- 
ke von dem ortsfest an der Druckwalze 1 angebrach- 
ten Passerstift 4 gebildet. Mit der Kamera 9 wird das 
Bild des Passerstifts 4 erfasst. In der Auswerteeinheit 
14 werden die geometrischen Merkmale des Passer- 
stifts 4 ausgewertet. Die Vorrichtung 6 liegt dann in- 
nerhalb der Sollposition, wenn die geometrischen 
Merkmale des Passerstifts 4 in vorgegebenen 
Soll-Lagen erkannt werden. 

[0027] Erfindungsgemali sind die Passermarken 3 
von Matrix-Codes gebildet, welche auf die Druckplat- 



3/8 



DE 1 03 45 290 A1 2005.04.28 



ten 2 aufgebracht sind. Jeder Matrix-Code enthalt 
eine Kodierung, anhand derer die jeweilige Druck- 
platte 2 eindeutig identifizierbar ist. 

[0028] Die Auswerteeinheit 14 enthalt eine Deko- 
diereinheit, in welcher die in den Bildinformationen 
enthaltenen Codeinformationen eines Bildes eines 
Matrix-Codes dekodiert werden. 

[0029] Weiterhin enthalt ein Matrix-Code geometri- 
sche Kenngroften, die in der Auswerteeinheit 14 zur 
Lagebestimmung des Matrix-Codes ausgewertet 
werden. Da innerhalb des Sichtfeldes 7 der Vorrich- 
tung 6 neben dem jeweiligen Matrix-Code auch der 
Passerstift 4 liegt, kann durch die Auswertung der 
Bildinformationen auch die Lage des Matrix-Codes 
relativ zum Passerstift 4 erfasst und kontrolliert wer- 
den. 

[0030] Somit kann durch die Erfassung eines Ma- 
trix-Codes mittels der Vorrichtung 6 sowohl eine Iden- 
tifizierung der Druckplatte 2 erfolgen, als auch eine 
Kontrolle der Position der Druckplatte 2 relativ zum 
Druckzylinder durchgefuhrt werden. 

[0031] Die Fig. 3a-d zeigen unterschiedliche Aus- 
fuhrungsformen von Matrix-Codes, die sich zur Ver- 
wendung als Passermarken 3 eignen. 

[0032] Fig. 3a zeigt eine erste Ausfiihrungsform ei- 
nes eine Passermarke 3 bildenden Matrix-Codes. 
Der Matrix-Code ist in diesem Fall von einem Da- 
ta-Matrix-Code 31 gebildet. Der Data-Matrix-Code 31 
weist eine quadratische Auflenkontur auf, wobei die 
Grofte des Data-Matrix-Codes 31 variabel sein kann. 

[0033] Der Data-Matrix-Code 31 weist eine Anord- 
nung von hellen und dunklen quadratischen Pixeln 
311 auf. Diese Pixel 311 definieren den Code des Da- 
ta-Matrix-Codes 31, der zur Identifikation der jeweili- 
gen Druckplatte 2 dient. 

[0034] Der obere und der rechte Rand des Da- 
ta-Matrix-Codes 31 sind von einer alternierenden 
Folge von dunklen und hellen quadratischen Pixeln 
311 gleicher Grofce begrenzt. 

[0035] Der linke und der untere Rand des Data-Ma- 
trix-Codes 31 sind jeweils von einem dunklen Balken 
312, 313 konstanter Breite begrenzt. Diese dunklen 
Balken 312, 313 erganzen sich zu einem L-formigen 
Finder-Element. 

[0036] Das Finder-Element wird zur Lagebestim- 
mung des Data-Matrix-Codes 31 verwendet. Bei der 
Auswertung der Bildinformationen der Kamera 9 wird 
dabei die Orientierung des Finder-Elements inner- 
halb des erfassten Bildes ermittelt. 

[0037] Alternativ oder zusatzlich wird zur Lagebe- 



stimmung die Position des Zentrums des Data-Ma- 
trix-Codes ermittelt. 

[0038] Fig. 3b zeigt eine zweite Ausfiihrungsform 
eines Matrix-Codes. In diesem Fall ist der Matrix-Co- 
de als Maxi-Code 32 ausgebildet. Der Maxi-Code 32 
weist wiederum eine quadratische Aufienkontur auf, 
wobei die Grofte des Maxi-Codes 32 variabel sein 
kann. 

[0039] Der Maxi-Code 32 weist eine flachige Anord- 
nung von sechseckigen hellen und dunklen Pixeln 
321 auf, die die Codeinformationen des Maxi-Codes 
32 enthalten. 

[0040] In der Mitte des Maxi-Codes 32 befinden sich 
konzentrisch angeordnete helle und dunkle Kreise 
322. Diese dienen als Zielmarkierung zur Positions- 
bestimmung des Maxi-Codes 32. 

[0041] Fig. 3c zeigt einen als Aztec-Code 33 ausge- 
bildeten Matrix-Code mit einer quadratischen Kontur 
variabler Grofle. 

[0042] Der Aztec-Code 33 weist eine flachige An- 
ordnung von quadratischen hellen und dunklen Pi- 
xeln 331 auf, die die Codeinformationen des Ma- 
trix-Codes enthalten. 

[0043] Zudem sind im Zentrum des Aztec-Code 33 
konzentrische quadratische Markierungen 332 vor- 
gesehen, anhand derer die Lagebestimmung des Az- 
tec-Codes 33 erfolgen kann. 

[0044] Fig. 3d zeigt einen als QR-Code 34 ausgebil- 
deten Matrix-Code, welcher wiederum eine quadrati- 
sche Kontur variabler Grofce autweist. 

[0045] Die Codeinformationen sind wiederum in ei- 
ner Anordnung von quadratischen hellen und dunk- 
len Pixeln 341 enthalten. 

[0046] Weiterhin sind in drei Ecken des QR-Codes 
34 quadratische Identifikationsmuster 342 vorgese- 
hen, welche zur Lagebestimmung des QR-Codes 34 
verwendet werden konnen. 

Bezugszeichenliste 



1 


Druckwalze 


2 


Druckplatte 


3 


Passermarke 


4 


Passerstift 


5 


Aussparung 


6 


Vorrichtung 


7 


Sichtfeld 


8 


Gehause 


9 


Kamera 


10 


Objektiv 


11 


Empfangslicht 
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12 


Beleuchtungseinheit 


13 


Lichtstrahlen 


14 


Auswerteeinheit 


15 


Schnittstelleneinheit 


31 


Data-Matrix-Code 


311 


Pixel 


312 


Balken 


313 


Balken 


32 


Maxi-Code 


321 


Pixel 


322 


Kreise 


33 


Aztec-Code 


331 


Pixel 


332 


Markierungen 


34 


QR-Code 


341 


Pixel 


342 


Identifi kationsmuster 



Patentanspruche 

1 . Vorrichtung zur Erfassung von Passermarken, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Passermarken 
(3) jeweils von einem Matrix-Code gebildet sind, wel- 
cher mittels einer Kamera (9) zur Positionierung und 
Identifikation eines Arbeitsmediums erfassbar ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kamera (9) als CCD-Kamera 
Oder CMOS-Kamera ausgebildet ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kamera (9) eine matrixformi- 
ge Anordnung von CCD- oder CMOS-Elementen auf- 
weist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Kamera (9) eine integrierte 
Beleuchtungseinheit (12) enthalt. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Kamera (9) eine externe Be- 
leuchtungseinheit (12) zugeordnet ist. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 - 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Kamera (9) in ei- 
ner Sollposition relativ zum Arbeitsmedium positio- 
nierbar ist, wobei die Einhaltung der Sollposition 
durch Erfassung wenigstens einer Referenzmarke 
uberprufbar ist. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 - 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsmedium 
von einer auf einer Druckwalze (1) anbringbaren 
Druckplatte (2) gebildet ist. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass an der Druckwalze (1) ein Pas- 
serstift (4) vorgesehen ist, welcher die Referenzmar- 
ke bildet. 



9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 - 8, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Kamera (9) eine 
Auswerteeinheit (14) zugeordnet ist, in welcher die in 
der Kamera (9) generierten Bildinformationen zur 
Identifikation und Lagebestimmung der Passermarke 
(3) ausgewertet werden. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 -9, 
dadurch gekennzeichnet, dass der die Passermarke 
(3) bildende Matrix-Code als Data-Matrix-Code (31) 
ausgebildet ist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass zur Lagebestimmung der Pas- 
sermarke (3) die Position des Zentrums des Data Ma- 
trix-Codes (31) bestimmt wird. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 10 
oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass zur Lagebe- 
stimmung der Passermarke (3) die Lage eines ein 
Finder-Element bildenden L-fonmigen Balkens (312, 
313) als Bestandteil des Data-Matrix-Codes (31) be- 
stimmt wird. 

13. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 -9, 
dadurch gekennzeichnet, dass der die Passermarke 
(3) bildende Matrix-Code als QR-Code (34) ausgebil- 
det ist. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 -9, 
dadurch gekennzeichnet, dass der die Passermarke 
(3) bildende Matrix-Code als Maxi-Code (32) ausge- 
bildet ist. 

15. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 - 9, 
dadurch gekennzeichnet, dass der die Passermarke 
(3) bildende Matrix-Code als Aztec-Code (33) ausge- 
bildet ist. 

Es folgen 3 Blatt Zeichnungen 
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Fig. 3c 
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angenommen, ist den Reinschriften eine Erklarung beizufugen, dass die Reinschriften keine uber die vom Deutschen Pa- 
tent- und Markenamt vorgeschlagenen Anderungen hinausgehende Anderungen enthalten (§ 15 Absatz4 PatV). 

In diesem Bescheid istfsind folgende Entgegenhaltung/en erstmalig genannt. (Bei deren Nummerienjng gilt diese auch fur 
das weitere Verfahren): 

Anlagen: 

Abl. von 6 Druckschriften 



Hinweis auf die Moglichkeit der Gebrauchsmueterabzweigung 

Der Anmelder einer mit Wirkung fur die Bundesrepublik Deutschland eingereichten Patentanmeldung kann eine Gebrauchsmusteranmet- 
dung, die den gleichen Gegenstand betrifft, einreichen und gleichzeitig den Anmeldetag der fruheren Patentanmeldung in Anspruch 
nehmen. Diese Abzweigung {§ 5 Gebrauchsmustergesetz) ist bis zum Ablauf von 2 Monaten nach dem Ende des Monats moglich, in 
dem die Patentanmeldung durch rechtskraftige Zuruckweisung, freiwillige Rucknahme oder Rucknahmefiktion erledigt, ein Einspruchs- 
verfahren abgeschlossen oder - im Faite der Erteilung des Patents - die Frist. fur die Beschwerde gegen den Erteilungsbeschluss fruchtlos 
verstrichen ist. Ausfuhrliche Informationen uber die €rfordernisse einer Gebrauchsmusteranmeldung, einschlieRlich der Abzweigung, 
enthalt das Merkbtatt fur Gebrauchsmusteranmelder (G 6181). welches kostenlos beim Patent- und Markenamt und den Patentinforma- 
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Es gelten die urspriinglich eingereichten Unterlagen, eingegangen am 10.02.2006. 



Zum geltenden Patentanspruch 1: 

Aus der Entgegenhaltung (1) ist bereits ein System zur Oberpriifung der Bestuckung eines 
Druckformmagazins bekannt, das alle Merkmale des geltenden Patentanspruchs 1 aufweist 

So werden in vorbekanntem System zur Oberpriifung der Besttickung eines Druckformmagazins (siehe 
(1), Anspruch 10) in dem mindestens zwei Druckformen gespeichert werden (siehe (1), Seite 26, letzte 
Zeile - Seite 27, 1. Absatz), wobei jede dieser Druckformen jeweils mindestens eine Codierung 
aufweist (siehe ebenfalls (1), Seite 27, 1 . Absatz) wobei mindestens ein Codeleser vorgesehen ist (siehe 
ebenfalls (1), Seite 27, 1 . Absatz), wobei der (mindestens eine) Codeleser die Codierung der 
Druckformen in einem Erfassungsbereich erfasst (Leserichtung parallel zur Breite B der Druckform 37, 
siehe (1), Seite 27, 2. Absatz), wobei der Erfassungsbereich des Codelesers die Codierung von 
mindestens zwei im Druckformmagazin vertikal benachbart angeordneten Druckformen gemeinsam 
erfasst (siehe (1), Anspruch 8) bzw. die Codierung von mindestens zwei im Druckformmagazin 
horizontal benachbart angeordneten Druckformen gemeinsam erfasst (siehe (1), Seite 24, 2. Absatz, 
dort Zeilen 1-7 i.V.m. Figur 8 und Seite 27, 2. Absatz- Seite 28, 1 . Absatz). 

Patentanspruch 1 ist somit mangels Neuheit seines Gegenstandes nicht gewahrbar (§3 PatG). 



Mit dem nicht gewahrbaren Patentanspruch 1 fallen auch die Patentanspriiche 2-46, da uber einen 
Antrag nur als Ganzes entschieden werden kann (siehe PatG Beschluss 9W (pat) 36/71). 



Zum geltenden nebengeordneten Patentanspruch 3: 

Aus Entgegenhaltung (1) ist ein System zur Oberpriifung der Bestuckung eines Druckformmagazins 
entnehmbar, das alle Merkmale des geltenden Patentanspruchs 3 aufweist. 

So werden in vorbekanntem System zur Oberpriifung der Bestuckung eines Druckformmagazins (siehe 
(1), Anspruch 10) in dem mindestens zwei Druckformen gespeichert werden (siehe (1), Seite 26, letzte 
Zeile - Seite 27, 1. Absatz), wobei jede dieser Druckformen jeweils mindestens eine Codierung 
aufweist (siehe ebenfalls (1), Seite 27, 1. Absatz) wobei mindestens ein Codeleser vorgesehen ist (siehe 
ebenfalls (1), Seite 27, 1. Absatz), wobei der (mindestens eine) Codeleser die Codierung der 
Druckformen in einem Erfassungsbereich erfasst (Leserichtung parallel zur Breite B der Druckform 37, 
siehe (1), Seite 27, 2. Absatz), wobei der zustandige Fachmann aus der Entgegenhaltung (1) mitliest, 
dass der Codeleser einen Bildsensor (zum Lesen des Barcodes, siehe (1), Seite 27, Absatz 2) und eine 
den Erfassungsbereich ausleuchtende Beleuchtungseinrichtung aufweisen muss. 

Somit ist der geltende nebengeordnete Patentanspruch 3 ebenfalls mangels Neuheit seines Systems 
nicht gewahrbar (§3 PatG). 



Zum geltenden nebengeordneten Patentanspruch 35: 



Aus der Entgegenhaltung (1) ist auch ein System zumindest zur Zufilhrung mindestens einer in einem 
Druckformmagazin gespeicherten Druckform zu einem Zylinder entnehmbar, das alle Merkmale des 
geltenden nebengeordneten Patentanspruchs 35 aufweist. 

So weist die Druckform des aus der Entgegenhaltung (1) vorbekannten Systems zumindest zur 
Zufuhrung mindestens einer in einem Druckformmagazin gespeicherten Druckform zu einem Zylinder 
(siehe (1), Anspruch 8) mindestens eine Codierung auf (Barcode, siehe (1), Seite 27, 2. Absatz), wobei 
mindestens ein Codeleser vorgesehen ist (Codeleser 71), wobei der Codeleser die Codierung der 
Druckform erfasst (siehe (1), Anspruch 8) und wobei eine mit dem Codeleser in Verbindung stehende 
Auswerteeinheit zumindest die Zufuhrung jeder in dem Druckformmagazin gespeicherte Druckform zu 
dem Zylinder registriert (siehe (1), Anspruch 17 und 18). 

Der geltende nebengeordnete Patentanspruch 35 ist somit ebenfalls mangels Neuheit seines Systems 
nicht gewahrbar (§3 PatG). 

Zu den jgeltenden nebengeordneten Patentansnriiche 2. 4-34 und 36-46: 



Auch die Merkmale folgender riickbezogener Patentanspruche sind aus folgenden Entgegenhaltungen 
zumindest bereits teilweise bekannt, liegen dem zustandigen Fachmann nahe oder weisen folgende 
Unklarheiten auf: 



Anspruch 


Entgegenhaltungen 


Fundstellen / Erlauterungen 


2 


(1) 


Siehe Ausfuhrungen zu Anspruch 3 


4 


(1) 


Siehe Ausfuhrungen zu Anspruch 1 


5 


(2) 


Abs. [00101 


6 


(1) 


Seite 27, Absatz 2 


7 


(1) 


Seite 27, Absatz 2 


8 


(1) 


Fig. 8 


9 


(1) 


Seite 26, letzte Zeile - Seite 27, 1 . Absatz 


10 


(2) oder 
(3) 


Abs. [0010] 
Abs. [0024] 


11 


(3) 


Abs. [0025] 


12 


(3) 


Abs. [0025], wobei es dem Fachmann nahe liegt weifies Licht 
einzusetzen, urn das Sichtfeld moglichst homogen auszuleuchten. 


13 


Fachmann 


Konstruktive Ausgestaltung, die dem Fachmann nahe liegt. 


14 


Fachmann 


Konstruktive Ausgestaltung, die dem Fachmann nahe liegt. 


15 


Fachmann 


Konstruktive Ausgestaltung, die dem Fachmann nahe lie^t. 


16 


(3) 


Abs. [00321 


17 


(3) 


Abs. [00321 


18 


(4) 


Abs. [00021, [00211 


19 


(5) 


Anspruch 1,5 


20 


(1) 


Anspruch 10 


21 


(1) 


Dies liest der zustandige Fachmann in Absatz 2 der Seite 27 mit. 


22 


(1) 


Seite 27, 1. Absatz 


23 


unklar 


Nicht nacharbeitbare Anweisung 


24 




Keine besondere Ausfiihrungsart der Erfindung (§9 (6) PatV) 


25 




Keine besondere Ausfiihrungsart der Erfindung (§9 (6) PatV) 


26 


(2) 


Fig. 2 


27 


Fachmann 


Konstruktive Ausgestaltung, die dem Fachmann nahe liegt. 


28 


Fachmann 


Konstruktive Ausgestaltung, die dem Fachmann nahe liegt. 


29 


(1) 


Der Codeleser ist via einer Linearfuhrung in Verbindung mit dem 
Druckformmagazin fest installiert. (Seite 27, Absatz 2) 


30 


(1) 


Seite 27, 2. Absatz: Ergibt sich aus der Tatsache, dass der 
Verfahrweg des Codelesers 71 begrenzt sein muss. 



7 1 
J 1 


(1) 


aeite Id l.v.m. rigur 6 


32 


unklar 


Der Fachmann kann an der Lehre nicht erkennen wie die 
Ausrichtung eines Codelesers in Ruheposition definiert werden soli. 


55 


unklar 


Der Fachmann kann an der Lehre nicht erkennen wie die 
Ausrichtung eines Codelesers in Ruheposition definiert werden soil. 


34 


unklar 


Der Fachmann kann an der Lehre nicht erkennen wie die 
Ausrichtung eines Codelesers in seiner Arbeitsposition definiert 
werden soil 


JO 


(i) 


Zumindest die Meldung beziiglich eines Belegungsplans ist 
ortenbart (Ansprucn 1 v) 




v) 


Anspruch 10 


43 




Der Riielfhf*7iic mif AncnnirVi toi. fphl^rhnft Ha Ain*» 
L/vi i\u^iv.uc£<ug ouj rviiapiuwii J~> lai iciliCllld.il, Ua CHIC 

Meldeeinrichtung in Anspruch 35 unbekannt ist. 


44 


(1) 


Fig. 8 


45. 


0) 


Seite 27, 1. Absatz 


46 


(2) 


Abs. fOOlOl 



Auch bei einer reinen Addition dieser bekannteri bzw. dem Fachmann nahe liegenden oder unklaren 
Merkmale zu den Merkmalen der tragenden Anspruche 1, 3 und 35 sind diese daher nicht 
patentbegrimdend. 



Zu den Merkmalen der riickbezogenen Patentanspriiche 36, 37, 39, 41 und 42 wurde derzeit kein 
relevanter Stand der Technik ermittelt. 

Erganzend zu den Patentanspriiche 1 und 4 wird auf Entgegenhaltung (6) verwiesen. 
Formale Beanstandungen: 

Nach den geltenden tragenden Patentanspriichen sollen mit der vorliegenden Anmeldung Systeme zur 
Uberpriifung der Bestiickung eines Druckformmagazins bzw. ein System zur Registrierung einer 
Zufuhrung einer Druckform zu einem Zylinder unter Schutz gestellt werden. 

Auf Seite 9, letzter Absatz bis Seite 11 der geltenden Beschreibung wird jedoch eine Befestigung einer 
Druckform auf einem Zylinder ausgestaltet 

Auf Seite 43, zweiter Absatz bis Seite 48, zweiter Absatz wird ein System zur Auftiahme gebrauchter 
Druckformen ausgestaltet. 

Auf Seite 48, dritter Absatz bis Seite 58 und den Figuren 13 bis 35 werden Verfahren fur den 
mechanischen Druckformwechsel ausgebildet. 

In diesen genannten Beschreibungs- und Figurenteilen sind Erfindungen enthalten, die nicht 
untereinander in der Weise verbunden sind, dass sie eine einzige allgemeine erfinderische Idee 
verwirklichen. Sie sind somit uneinheitlich im Sinne des §34 (5) PatG. 

Zur Beseitigung des Mangels der Uneinheitlichkeit ist die Anmeldung auf den als einheitlich 
bezeichneten Erfindungsgegenstand einzuschranken (§42 Abs. 1, § 44 Abs. 1 PatG). Dies kann 
entweder durch Verzicht auf den uneinheitlichen Teil oder durch Ausscheidung desselben aus der 
vorliegenden Anmeldung erfolgen. Eine AuBerung, dass bestimmte Anspruche ersetzt, geandert, 
gestrichen oder fallengelassen werden und auch die Einfuhrung eines Disclaimers, ist nicht 
ausreichend. 

Erfolgen innerhalb der genannten Frist die erforderlichen Erklarungen nicht eindeutig oder nicht 
vorbehaltlos, so kann die Anmeldung wegen mangelnder Einheitlichkeit in vollem Umfang 
zuriickgewiesen werden. 



Restlmee: 



Eine Patenterteilung auf Basis des geitenden Patentanspruchs 35 erscheint moglich, sofern 



- dieser durch Merkmale die aus dem als eihheitlich bezeichneten Teil der Anmeldung 
erganzt wird, so dass dessen System neu ist und sich erfinderisch vom genannten Stand der 
Technik abhebt, 

- riickbezogene Patentanspriiche an den neuen Hauptanspruch angepasst werden und 
genannte Fehler korrigiert werden, 

- uneinheitliche Teile sowie nicht gewahrbare Anspruchsteile der Anmeldung aus den 
Unterlagen gestrichen werden, 

- die Bezeichnung der Anmeldung, der einleitende Absatz der Beschreibungseinleitung, 
die Aufgabe sowie der sich an diese anschlieBende Absatz der Beschreibung an die neuen 
Patentanspriiche angepasst werden, 

- der Nachweis gefuhrt wird, dass alle Anderungen bereits in den einheitlichen Teilen der 
ursprunglich eingereichten Unterlagen enthalten waren und 

- geSnderte Unterlagen als Reinschriften in doppelter Ausfiihrung eingereicht werden. 



Eine Patenterteilung konnte aus oben genannten Griinden mit den geitenden Unterlagen nicht erfolgen. 
Vielmehr ist bei Aufrechterhaltung der Anspriiche in der geitenden oder einer sinngemaB gleichen 
Fassung oder die Beibehaltung der als uneinheitlich bemSngelten Anmeldungsteile nach Ablauf der 
AuBerungsfrist mit der Zuriickweisung der Anmeldung zu rechnen. 

Prufiingsstelle fiir^lasse B41F 




